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Kruispunt

Gegevens
Naam: K105
Locatie: Burgerdam, Rijksweg-Kerkstraat

Aantekeningen: Kruispunt ter demonstratie.

Tekening

Ingelezen op: dinsdag 13-3-2012 11:30:53
Ingelezen van: DemoKruispunt.jpg

Grootte: 183 kB

Afmetingen: 1614 x 1144 pixels

Schaal: horizontaal=19,7 pixels/m.

verticaal=19,7 pixels/m.
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Demo kruispunt OTTO
Afmeting referentielijnen: 20 m,

Kruispunt: K105 Pagina: 2
Datum: 28-7-2014



Parameters

Richtlijn
CROW 321

Algemene parameters

Weggebruiker |[Lengte [m]| Oprijsnelheid rechtdoorgaand [m/s] | Afrijsnelheid rechtdoorgaand [m/s]
Personenauto 6 14 12
Vracht. 10-20% 12 14 12
Vracht. > 20% 18 14 12
Landbouw > 10% 12 10 7
Bus 12 14 12
Tram 26 14 12
Weggebruiker Optrekversnelling [m/s2] | Afremvertraging [m/s2]

Personenauto 2,5 2,5

Vracht. 10-20% 2 1,5

Vracht. > 20% 2 1,5

Landbouw > 10% 2,5 2,5

Bus 2 1,5

Tram 2 1,5

Straal [m] Oprijsnelh. afslaand gemotoriseerd [m/s] | Afrijsnelh. afslaand gemotoriseerd [m/s]
10 8 6

15 10 7

20 11 8

25 12 9

30 13 10

35 14 11

Weggebruiker Lengte [m]| Oprijsnelheid [m/s] Afrijsnelheid [m/s] | Reactietijd [s]
Bromfiets 2 5 4 0
Fiets 2 5 4 0

Weggebruiker |Oploopsnelh. [m/s]|Afloopsnelh. snel [m/s] | Afloopsnelh. langz. [m/s] | Reactietijd [s]

Voetganger 2 1,2 1,0 0

Afwijkende parameters

Rijvlak Parameter Waarde |Toelichting
Signaalgroep 2 lengte [m] 6 i.v.m. helling
afslaand R=15 oprijsnelheid [m/s] 8
auto afrijsnelheid [m/s] 6
optrekversnelling [m/s2] 2,5
afremvertraging [m/s2] 2,5
Kruispunt: K105 Pagina: 3
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Vormgeving

Vormgeving per rijvlak

Signaalgroep Beweging Weggebruiker(s) | Oprijtijd berekening | Groenknippertijd [s]

2 rechtdoor personenauto versnelling

bus
2 afslaand R=15 personenauto versnelling
3 afslaand R=15 personenauto versnelling
5 rechtdoor personenauto versnelling
5 afslaand R=10 personenauto versnelling
5 afslaand R=15 personenauto versnelling
8 rechtdoor personenauto versnelling

bus
8 afslaand R=15 personenauto versnelling
9 afslaand R=15 personenauto versnelling
10 afslaand R=10 personenauto versnelling
11 rechtdoor personenauto versnelling
11 afslaand R=15 personenauto versnelling
22 rechtdoor fiets
26 rechtdoor fiets
31 rechtdoor voetganger 3
31 rechtdoor voetganger 3
32 rechtdoor voetganger 3
32 rechtdoor voetganger 3
35 rechtdoor voetganger 3
35 rechtdoor voetganger 3
36 rechtdoor voetganger 3
36 rechtdoor voetganger 3

Kruispunt: K105
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Resulterende tijden

Bepaling

Alle waarden zijn afgerond naar eenheden van 0,1 seconden.

Bepaling ontruimingstijden: waarden zijn naar boven afgerond vanaf 0,05 seconden.
Bepaling garantieontruimingstijden: waarden zijn naar beneden afgerond.

OTTO is een hulpmiddel. Onderstaande ontruimingstijden dienen daarom gecontroleerd te worden,
voordat ze op straat worden toegepast.

Ontruimingstijden

0,0 0,0

* Deelconflict.

Garantieontruimingstijden
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Conflictgegevens

Conflict: 2 -> 5
Bepaling afstanden: automatisch.

hoek van oprijdend verkeer.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 17,9 m. auto rechtdoor 23,0 m. 0,94 s.

bus rechtdoor 20,7 m. auto rechtdoor 18,7 m. -0,01s.

bus rechtdoor 24,8 m. auto afsl. R=15 21,3 m. -0,07s. :--_-"‘,
auto rechtdoor 20,7 m. auto rechtdoor 18,7 m. -0,51s. —
auto rechtdoor 24,8 m. auto afsl. R=15 21,3 m. -0,57s.

auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=10 -m. - s.

auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=15 -m. - s.

auto rechtdoor - m. auto afsl. R=10 -m. -s.

bus rechtdoor - m. auto afsl. R=10 -m. -s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,9 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,9 s.

Conflict: 2 -> 9

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 27,4 m. auto afsl. R=15 20,3 m. 0,25 s.

auto afsl. R=15 19,2 m. auto afsl. R=15 34,0 m. -0,20s.

auto rechtdoor 27,4 m. auto afsl. R=15 20,3 m. -0,25s. :":‘,
Resulterende ontruimingstijd: 0,3 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,2 s.

Conflict: 2 -> 10

Bepaling afstanden: handmatig.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 34,8 m. auto afsl. R=10 11,0 m. 1,72 s.
Toelichting: Afrijden verlengt i.v.m. mogelijk afrijdend verkeer in dode 3"".-!_

Resulterende ontruimingstijd: 1,7 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 1,7 s.

Conflict: 2 -> 11

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 28,6 m. auto rechtdoor 10,2 m. 1,35s.

bus rechtdoor 27,7 m. auto afsl. R=15 10,3 m. 1,27 s.

auto rechtdoor 28,6 m. auto rechtdoor 10,2 m. 0,85 s. :":‘,

auto rechtdoor 27,7 m. auto afsl. R=15 10,3 m. 0,77 s. —=

auto afsl. R=15 - m. auto rechtdoor -m. - s. \ -
auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=15 - m. st . =
Resulterende ontruimingstijd: 1,4 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 1,3 s.

Meer conflicten op de volgende pagina...
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Conflict: 2 -> 22
Bepaling afstanden: automatisch.

"
A

L}

Toelichting: Oplopen naar 0 meter gesteld i.v.m. oplopen direct in
rijvlak gemotoriseerd verkeer.

Resulterende ontruimingstijd: 4,5 s.
Resulterende garantieontruimingstijd: 4,4 s.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 8,3 m. fiets rechtdoor 9,6 m. 0,45 s.

bus rechtdoor 8,3 m. fiets rechtdoor 9,4m. -0,19s.

auto rechtdoor 8,3 m. fiets rechtdoor 9,4m. -0,69s. :-:",
Resulterende ontruimingstijd: 0,5 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,4 s.

Conflict: 2 -> 26

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 40,1 m. fiets rechtdoor 1,5m. 4,03 s.

auto rechtdoor 40,1 m. fiets rechtdoor 1,5m. 3,53 s.

auto afsl. R=15 - m. fiets rechtdoor -m. -s. =
Resulterende ontruimingstijd: 4,0 s. A —
Resulterende garantieontruimingstijd: 4,0 s.

Conflict: 2 -> 31 )
De ontruimingstijd is handmatig ingevoerd: 3 s. ' ]
Resulterende ontruimingstijd: 3,0 s. =
Resulterende garantieontruimingstijd: 3,0 s.

Conflict: 2 -> 36

Bepaling afstanden: handmatig.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 42,0 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 4,49 s.

Meer conflicten op de volgende pagina...
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Conflict: 3 -> 5
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 25,3 m. auto afsl. R=15 9,2 m. 2,55s.
auto afsl. R=15 22,3 m. auto rechtdoor 11,4 m. 1,90 s.
auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=10 -m. -s. [—=
Resulterende ontruimingstijd: 2,6 s. A \ —
Resulterende garantieontruimingstijd: 2,5 s.
Conflict: 3 -> 8
Bepaling afstanden: automatisch. ’::-___
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 33,2 m. auto afsl. R=15 19,6 m. 2,63 s.
auto afsl. R=15 31,4 m. auto rechtdoor 19,0 m. 2,58 s.
auto afsl. R=15 31,4 m. bus rechtdoor 19,0 m. 2,04 s. :":‘,
Resulterende ontruimingstijd: 2,6 s. —
Resulterende garantieontruimingstijd: 2,6 s.
Conflict: 3 -> 11
Bepaling afstanden: automatisch. ]
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 26,9 m. auto rechtdoor 18,0 m. 2,01s.
auto afsl. R=15 24,9 m. auto afsl. R=15 18,0 m. 1,60 s.
Resulterende ontruimingstijd: 2,0s. = AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 2,0 s. \ =T
Conflict: 3 -> 22
Bepaling afstanden: automatisch. ]
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 8,3 m. fiets rechtdoor 6,4 m. 0,77 s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,8 s. = AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 0,7 s. AR =T
Conflict: 3 -> 31
Bepaling afstanden: handmatig. ]
Afrijden Oprijden n .
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. ;/ ‘
auto afsl. R=15 6,4 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 1,76 s. " _'7%/5 4
G
’ ¥
AL &
:":-‘:,. " \ﬂjl 1
Resulterende ontruimingstijd: 1,8 s. = AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 1,7 s AR e

Meer conflicten op de volgende pagina..
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Conflict: 5 -> 2
Bepaling afstanden: automatisch.

y
]

A1

( ,l

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 21,3 m. auto rechtdoor 24,8 m. 0,72 s.

auto afsl. R=15 21,3 m. bus rechtdoor 24,8 m. 0,13 s.

auto rechtdoor 21,9 m. auto rechtdoor 17,1 m. -0,29s. :-::L
auto rechtdoor 23,0 m. auto afsl. R=15 179 m. -0,63s. —
auto rechtdoor 21,9 m. bus rechtdoor 17,1m. -0,80s

auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=15 - m. st =
auto afsl. R=10 - m. auto rechtdoor -m. - s.

auto afsl. R=10 - m. bus rechtdoor -m. - s.

auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=15 -m. -s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,7 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,7 s.

Conflict: 5 -> 3

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 17,4 m. auto afsl. R=15 22,3 m. 0,11 s.

auto rechtdoor 18,4 m. auto afsl. R=15 17,3 m. -0,70s.

auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=15 -m. - s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,1s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,1 s.

Conflict: 5 -> 8

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 13,1 m. auto rechtdoor 21,7 m. -0,23 s.

auto afsl. R=10 10,2 m. auto rechtdoor 28,1m. -0,72s.

auto afsl. R=15 13,1 m. bus rechtdoor 21,7 m. -0,80s.

auto afsl. R=10 10,2 m. bus rechtdoor 28,1m. -1,32s.

auto rechtdoor 12,3 m. auto rechtdoor 259 m. -1,73s. 4
auto rechtdoor 12,3 m. bus rechtdoor 25,9 m. -2,33s. ! —
auto rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. -s.

auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=15 -m. - s.

auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=15 -m. -s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 5 -> 9

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 20,1 m. auto afsl. R=15 16,8 m. 1,04 s.

auto rechtdoor 18,2 m. auto afsl. R=15 27,9 m. -1,78s.

auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=15 -m. -s. =
Resulterende ontruimingstijd: 1,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 1,0 s.

Meer conflicten op de volgende pagina..
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Conflict: 5 -> 10
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 28,4 m. auto afsl. R=10 11,4 m. 2,68 s.
auto rechtdoor - m. auto afsl. R=10 -m. - s.
auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=10 -m. - s.
Resulterende ontruimingstijd: 2,7 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 2,6 s.

Conflict: 5 -> 11

Betreft een deelconflict.
Bepaling afstanden: automatisch.

k)

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. y N \

auto afsl. R=15 25,5 m. auto rechtdoor 11,2 m. 2,38s. | 7 : \ __ __‘:'___\."-" \\ B

auto afsl. R=15 23,9 m. auto afsl. R=15 11,9m. 2,08s. [/~ : e

auto rechtdoor 18,7 m. auto afsl. R=15 13,6 m. -0,31s. — :

auto afsl. R=10 11,5 m. auto afsl. R=15 25,6 m. -0,65s. A\ _—
auto rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s. | '
auto afsl. R=10 - m. auto rechtdoor -m. -s.

Resulterende ontruimingstijd: 2,4 s.

Conflict: 5 -> 22 )

l-, N \

Bepaling afstanden: automatisch.

|

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. :

auto afsl. R=10 23,3 m. fiets rechtdoor 3,0 m. 4,28 s. 2

auto rechtdoor - m. fiets rechtdoor -m. - s. e X

auto afsl. R=15 - m. fiets rechtdoor -m. -s. |Z ==
Resulterende ontruimingstijd: 4,3 s. \ .“ \ R

Resulterende garantieontruimingstijd: 4,2 s.

Conflict: 5 -> 26 )
De ontruimingstijd is handmatig ingevoerd: 7 s. :

Resulterende ontruimingstijd: 7,0 s. = AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 7,0 s. AR\ ==
Meer conflicten op de volgende pagina...
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k)

Conflict: 5 -> 32 )
Bepaling afstanden: handmatig. :

L}
A1

( ,I

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. B}
auto afsl. R=10 25,4 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 5,22 s. 2

Uy :
Resulterende ontruimingstijd: 5,2s. : TRR
Resulterende garantieontruimingstijd: 5,2 s. AR\ T

Conflict: 5 -> 36
Bepaling afstanden: handmatig.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 39,0 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 6,42 s.
Resulterende ontruimingstijd: 6,4 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 6,4 s.

Conflict: 8 -> 3
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 26,8 m. auto afsl. R=15 20,9 m. 0,14 s.

auto rechtdoor 26,8 m. auto afsl. R=15 20,9 m. -0,36s.

auto afsl. R=15 19,6 m. auto afsl. R=15 33,2m. -0,66s. |=

Resulterende ontruimingstijd: 0,1s. Rt \ R

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,1 s.

k)

Conflict: 8 -> 5 A,
Bepaling afstanden: handmatig. :

L}
,

',I"

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
bus rechtdoor 31,2 m. auto afsl. R=10 9,6 m. 1,60 s.
Resulterende ontruimingstijd: 1,6 s. - \ 1TAR
Resulterende garantieontruimingstijd: 1,6 s. AR\ S
Meer conflicten op de volgende pagina...
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Conflict: 8 -> 11
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 18,5 m. auto rechtdoor 23,0 m. 0,45 s.

bus rechtdoor 21,4 m. auto rechtdoor 19,0 m. 0,02 s.

bus rechtdoor 25,6 m. auto afsl. R=15 21,6 m. -0,04s. |=

auto rechtdoor 21,4 m. auto rechtdoor 19,0 m. -0,48s. .

auto rechtdoor 25,6 m. auto afsl. R=15 21,6 m. -0,54s. \ 4 { o
auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=15 -m. - s. i
Resulterende ontruimingstijd: 0,5 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,4 s.

e

Conflict: 8 -> 22
Bepaling afstanden: automatisch.

L}

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 40,4 m. fiets rechtdoor 0,2 m. 4,32 s.
auto rechtdoor 40,4 m. fiets rechtdoor 0,2 m. 3,82 s.
auto afsl. R=15 - m. fiets rechtdoor -m. -s. |7
Resulterende ontruimingstijd: 4,3 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 4,3 s.

Conflict: 8 -> 26
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 8,8 m. fiets rechtdoor 10,9 m. -0,06 s.

bus rechtdoor 8,8 m. fiets rechtdoor 10,7 m. -0,40s.

auto rechtdoor 8,8 m. fiets rechtdoor 10,7 m. -0,90s. |=

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. \ .“ \ R

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 8 -> 32
Bepaling afstanden: handmatig.

e
LY "ﬁl

( ,l

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

bus rechtdoor 42,5 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 4,54 s.

Resulterende ontruimingstijd: 4,5s. : AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 4,5 s. AR T

Meer conflicten op de volgende pagina...
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Conflict: 8 -> 35
Bepaling afstanden: handmatig.

k)

A1

( ,l

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. .
auto afsl. R=15 6,8 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 1,82s. 2
— - t
— ==
Resulterende ontruimingstijd: 1,8 s. = AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 1,8 s. AR ===

Conflict: 9 -> 2
Bepaling afstanden: automatisch.

i -

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 31,8 m. auto rechtdoor 18,7 m. 2,66 s.
auto afsl. R=15 34,0 m. auto afsl. R=15 19,2 m. 2,50 s.
auto afsl. R=15 31,8 m. bus rechtdoor 18,7 m. 2,12 s. |=
Resulterende ontruimingstijd: 2,7 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 2,6 s.

Conflict: 9 -> 5
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 27,9 m. auto rechtdoor 18,2 m. 2,14 s.
auto afsl. R=15 25,7 m. auto afsl. R=15 18,0 m. 1,72 s.
auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=10 -m. -s.
Resulterende ontruimingstijd: 2,1s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 2,1 s.

Conflict: 9 -> 11
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 25,9 m. auto afsl. R=15 9,0 m. 2,66 s.
auto afsl. R=15 23,3 m. auto rechtdoor 10,6 m. 2,13 s.
Resulterende ontruimingstijd: 2,7 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 2,6 s.

Conflict: 9 -> 26
Bepaling afstanden: automatisch.

i -

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 8,8 m. fiets rechtdoor 7,7 m. 0,59 s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,6 s. =
Resulterende garantieontruimingstijd: 0,5 s.
Meer conflicten op de volgende pagina...
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Conflict: 9 -> 35
Bepaling afstanden: handmatig.
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 6,7 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 1,81s.
Resulterende ontruimingstijd: 1,8 s.
Resulterende garantieontruimingstijd: 1,8 s.
Conflict: 10 -> 2
Bepaling afstanden: automatisch.
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=10 11,0 m. auto rechtdoor 31,2 m. -0,80s.
auto afsl. R=10 11,0 m. bus rechtdoor 31,2m. -1,40s.
auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=15 -m. -s. [—=
Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.
Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.
Conflict: 10 -> 5
Bepaling afstanden: automatisch.
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=10 11,4 m. auto afsl. R=15 28,4 m. -0,94 s.
auto afsl. R=10 - m. auto rechtdoor -m. - s.
auto afsl. R=10 - m. auto afsl. R=10 -m. -s. |—
Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.
Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.
Conflict: 10 -> 11
Bepaling afstanden: automatisch.
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=10 0,0 m. auto rechtdoor 0,0 m. 1,00 s.
auto afsl. R=10 0,0 m. auto afsl. R=15 0,0 m. 1,00 s.
Resulterende ontruimingstijd: 1,0 s. 5 AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 1,0 s. R\ =T
Conflict: 10 -> 26 )
Bepaling afstanden: automatisch. ' .. — =
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=10 20,8 m. fiets rechtdoor 4,3 m. 3,61s.
Resulterende ontruimingstijd: 3,6 s. : AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 3,6 s. R\ =T
Meer conflicten op de volgende pagina...
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Conflict: 10 -> 36
Bepaling afstanden: handmatig.

i -

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=10 22,6 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 4,77 s.
Resulterende ontruimingstijd: 4,8 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 4,7 s.

Conflict: 11 -> 2
Bepaling afstanden: handmatig.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 16,1 m. auto rechtdoor 20,7 m. 0,27 s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,3 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,2 s.

Conflict: 11 -> 3
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 19,7 m. auto afsl. R=15 16,3 m. 1,03 s.
auto rechtdoor 18,0 m. auto afsl. R=15 26,9 m. -1,70s.
Resulterende ontruimingstijd: 1,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 1,0 s.

Conflict: 11 -> 5

Betreft een deelconflict.
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 25,8 m. auto rechtdoor 10,8 m. 2,46 s.
auto afsl. R=15 25,6 m. auto afsl. R=10 11,5 m. 2,27 s.
auto afsl. R=15 24,3 m. auto afsl. R=15 11,4 m. 2,19 s.
auto rechtdoor 18,6 m. auto afsl. R=15 13,6 m. -0,31s.
auto rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s.
auto rechtdoor - m. auto afsl. R=10 -m. -s.
Resulterende ontruimingstijd: 2,5s.
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Conflict: 11 -> 8 W\ \

Bepaling afstanden: automatisch. AN\ \ — =
= B e~

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 21,6 m. auto rechtdoor 25,6 m. 0,72 s.

auto afsl. R=15 21,6 m. bus rechtdoor 25,6 m. 0,12 s.

auto rechtdoor 22,2 m. auto rechtdoor 17,7 m. -0,31s. |=

auto rechtdoor 23,0 m. auto afsl. R=15 18,5m. -0,44s.

auto rechtdoor 22,2 m. bus rechtdoor 17,7 m. -0,83s. 4

auto afsl. R=15 - m. auto afsl. R=15 - m. -s. . =

Resulterende ontruimingstijd: 0,7 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,7 s.

Conflict: 11 -> 9 )

Bepaling afstanden: automatisch. : =

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 17,6 m. auto afsl. R=15 23,1 m. 0,06 s.

auto rechtdoor 18,7 m. auto afsl. R=15 17,9 m. -0,73s.

Resulterende ontruimingstijd: 0,1s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 11 -> 10

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 0,0 m. auto afsl. R=10 0,0 m. 0,85 s.

auto rechtdoor 0,0 m. auto afsl. R=10 0,0 m. 0,50 s.

Resulterende ontruimingstijd: 0,9 s. .

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,8 s. AR S

Conflict: 11 -> 22 )

Bepaling afstanden: automatisch. : ]

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

auto afsl. R=15 37,0 m. fiets rechtdoor 0,2 m. 6,09 s.

auto rechtdoor - m. fiets rechtdoor -m. -s

Resulterende ontruimingstijd: 6,1 s. .

Resulterende garantieontruimingstijd: 6,0 s. N S
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Conflict: 11 -> 32
Bepaling afstanden: handmatig.

i -

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
auto afsl. R=15 39,1 m. voetganger rechtdoor 0,0 m. 6,44 s.
Resulterende ontruimingstijd: 6,4 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 6,4 s.

Conflict: 22 -> 2
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 12,4 m. auto afsl. R=15 6,4 m. 2,00s.
fiets rechtdoor 12,2 m. auto rechtdoor 6,4 m. 1,95 s.
fiets rechtdoor 12,2 m. bus rechtdoor 6,4 m. 1,64 s. |-
Resulterende ontruimingstijd: 2,0s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 2,0 s.

Conflict: 22 -> 3
Bepaling afstanden: automatisch.

y
]

A1

( ,l

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
fiets rechtdoor 9,3 m. auto afsl. R=15 6,4 m. 1,22 s. 2

< Gy A

— - ==

Resulterende ontruimingstijd: 1,2 s. = \ AR
Resulterende garantieontruimingstijd: 1,2 s. AR\ =
Conflict: 22 -> 5 )

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 0,2 m. auto afsl. R=10 15,2 m. -2,17 s.

fiets rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s.

fiets rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. - s.

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. A m——

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 22 -> 8
Bepaling afstanden: automatisch.

[

r,l._.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 2,9 m. auto rechtdoor 38,5 m. -2,93s.

fiets rechtdoor 2,9 m. bus rechtdoor 38,5m. -3,53s.

fiets rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. -s. |=

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. N\ \ —

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.
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Conflict: 22 -> 11 )

Bepaling afstanden: automatisch. : ]

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 3,1 m. auto afsl. R=15 28,0 m. -2,53s.

fiets rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s.

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. AR

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s. AR =T

Conflict: 26 -> 2 )

Bepaling afstanden: automatisch. : ]
= (4, —
r

Afrijden Oprijden . IRCCaREaLh = 0.

Gebruiker Beweging  Afstand Gebruiker Beweging  Afstand  O.T. g g’ :

fiets rechtdoor 4,3 m. auto rechtdoor 38,0m. -2,55s. g X, . - 2

fiets rechtdoor 4,3 m. bus rechtdoor 38,0 m. -3,15s. - e 3 i

fiets rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. -s. [—= P T

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. Bt —

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 26 -> 5

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 4,4 m. auto afsl. R=15 28,1 m. -2,22s.

fiets rechtdoor - m. auto rechtdoor - m. - s.

fiets rechtdoor - m. auto afsl. R=10 -m. -s. =

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. Bt —

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 26 -> 8

Bepaling afstanden: automatisch. ]

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 13,5 m. auto afsl. R=15 6,8 m. 2,22 s. >

fiets rechtdoor 13,5 m. auto rechtdoor 6,8 m. 2,21 s. 3 X

fiets rechtdoor 13,5 m. bus rechtdoor 6,8 m. 1,89s. |—— e

Resulterende ontruimingstijd: 2,2 s. Bt S

Resulterende garantieontruimingstijd: 2,2 s.

Conflict: 26 -> 9 )

Bepaling afstanden: automatisch. . =

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

fiets rechtdoor 10,6 m. auto afsl. R=15 6,8 m. 1,49 s.

Resulterende ontruimingstijd: 1,5s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 1,4 s.
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Conflict: 26 -> 10
Bepaling afstanden: automatisch.

"
A

Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
fiets rechtdoor 4,3 m. auto afsl. R=10 18,7 m. -1,57s.
Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s. .
Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s. A =T
Conflict: 31 -> 2 )
Bepaling afstanden: automatisch. ]
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
voetganger rechtdoor 6,1 m. auto afsl. R=15 4,4 m. 3,74 s.
voetganger rechtdoor 6,1 m. auto rechtdoor 4,4 m. 3,73 s.
voetganger rechtdoor 6,1 m. bus rechtdoor 4,4 m. 3,48 s. |=
voetganger rechtdoor 3,1 m. auto rechtdoor 4,4 m. 1,22 s.
voetganger rechtdoor 3,0 m. auto afsl. R=15 4,4 m. 1,17 s.
voetganger rechtdoor 3,1 m. bus rechtdoor 4,4 m. 0,96 s.
Resulterende ontruimingstijd: 3,7 s.
Resulterende garantieontruimingstijd: 3,7 s.
Conflict: 31 -> 3
Bepaling afstanden: automatisch. ]
Afrijden Oprijden ko
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. . »—3"' .
voetganger rechtdoor 6,0 m. auto afsl. R=15 4,3 m. 3,68 s.
voetganger rechtdoor 3,2 m. auto afsl. R=15 4,4 m. 1,33 s. X
o =
Resulterende ontruimingstijd: 3,7 s. .
Resulterende garantieontruimingstijd: 3,6 s. A =T
Conflict: 32 -> 5 )
Bepaling afstanden: automatisch. 5 ]
- =
Afrijden Oprijden
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
voetganger rechtdoor 3,1 m. auto afsl. R=10 17,2m. -0,35s.
voetganger rechtdoor 2,8 m. auto afsl. R=10 23,4m. -1,39s. X
voetganger rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s. i =]
voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. -s. '
voetganger rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s. 4
voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=15 - m. st . =
Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.
Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.
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Conflict: 32 -> 8

Bepaling afstanden: automatisch. ]
= gl P
r

Afrijden Oprijden n "

Gebruiker Beweging  Afstand Gebruiker Beweging  Afstand 0.T. g

voetganger rechtdoor 3,3 m. auto rechtdoor 40,4 m. -1,53s. 2

voetganger rechtdoor 2,7 m. auto rechtdoor 40,5m. -2,03s. 2 X

voetganger rechtdoor 3,3 m. bus rechtdoor 40,4 m. -2,13s. |[=— pr

voetganger rechtdoor 2,7 m. bus rechtdoor 40,5m. -2,63s. o iy

voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. - s. B {

voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. - s. N =

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 32 -> 11 )

Bepaling afstanden: automatisch. ]
— —

Afrijden Oprijden L
Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T. S
voetganger rechtdoor 2,9 m. auto afsl. R=15 30,0 m. -1,59s.
voetganger rechtdoor 3,3 m. auto afsl. R=15 37,1m. -1,99s. i, X
voetganger rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. - s. d i-lv—
voetganger rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. -s. = .

R S
Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 35 -> 8
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
voetganger rechtdoor 6,2 m. auto rechtdoor 5,0m. 3,75 s.
voetganger rechtdoor 6,1 m. auto afsl. R=15 5,0 m. 3,70 s.
voetganger rechtdoor 6,2 m. bus rechtdoor 5,0 m. 3,47 s. |=
voetganger rechtdoor 3,3 m. auto rechtdoor 4,9 m. 1,37 s.
voetganger rechtdoor 3,3 m. auto afsl. R=15 4,9 m. 1,34 s.
voetganger rechtdoor 3,3 m. bus rechtdoor 4,9 m. 1,09 s.
Resulterende ontruimingstijd: 3,8 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 3,7 s.

Conflict: 35 -> 9
Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.
voetganger rechtdoor 6,3 m. auto afsl. R=15 4,9 m. 3,84 s.
voetganger rechtdoor 3,3 m. auto afsl. R=15 4,9 m. 1,35 s.
Resulterende ontruimingstijd: 3,8s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 3,8 s.
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Conflict: 36 -> 2 )

Bepaling afstanden: automatisch. e

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

voetganger rechtdoor 3,8 m. auto rechtdoor 40,2 m. -1,07 s.

voetganger rechtdoor 3,3 m. auto rechtdoor 40,2 m. -1,55s.

voetganger rechtdoor 3,8 m. bus rechtdoor 40,2 m. -1,67s. :--_-"‘,

voetganger rechtdoor 3,3 m. bus rechtdoor 40,2 m. -2,15s. —

voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. - s.

voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=15 -m. - s.

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 36 -> 5

Bepaling afstanden: automatisch.

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

voetganger rechtdoor 3,9 m. auto afsl. R=15 30,2m. -0,76s.

voetganger rechtdoor 3,3 m. auto afsl. R=15 37,1m. -1,99s.

voetganger rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. -s. :--_-"‘,

voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=10 -m. - s. o )

voetganger rechtdoor - m. auto rechtdoor -m. -s. " {

voetganger rechtdoor - m. auto afsl. R=10 - m. st ARY =

Resulterende ontruimingstijd: 0,0 s.

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,0 s.

Conflict: 36 -> 10 )

Bepaling afstanden: automatisch. ~

Afrijden Oprijden

Gebruiker Beweging Afstand Gebruiker Beweging Afstand O.T.

voetganger rechtdoor 3,7 m. auto afsl. R=10 15,0 m. 0,41 s.

voetganger rechtdoor 3,8 m. auto afsl. R=10 20,8 m. -0,23s.

Resulterende ontruimingstijd: 0,4 s. = AR

Resulterende garantieontruimingstijd: 0,4 s. R\ =T
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